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Semantička interpretacija prostora za mobilnog robota Soklić, Luka

Analiza mogućnosti graf neuronskih mreža za određivanje svojstava grafa Raguž, Lovro

Raspoređivanje zadataka u dinamičkim operativnim proizvodnim sustavima s paralelnim strojevima Ferenca, Matko

Automatska anotacija skupa podataka semantičke segmentacije metodama polu nadziranog učenja Slaviček, Petar

Izrada iOS mobilne aplikacije za pomoć pacijentima prilikom rehabilitacije Ljubotina, Petar

Razvoj i unaprjeđenje korisničkog sučelja za heterogeni robotski sustav HEKTOR Jelić, Marko

Prilaz mobilnog manipulatora biljci vinove loze korištenjem dubinske kamere Brkić, Jan

Estimacija poze čovjeka temeljena na fuziji podataka s inercijalnih senzora i kamere Gusić, Ivan

3D SLAM metode i obrada skupova 3D podataka za stvaranje karte vinograda pogodne za navigaciju 
mobilnog manipulatora Braut, Luka

Detekcija izvođenja rehabilitacijskih vježbi ramena pomoću robota Pepper Furač, Lovro

Dirigirana govorna komunikacija robota Peppera i pacijenta pri izvođenju rehabilitacijskih vježbi ramena Raspudić, Luka

Klasifikacija smjera gledanja kamere na mobilnom robotu u odnosu na smjer reda u vinogradu pomoću 
neuronskih mreža Samardžija, Jakov

Određivanje položaja i smjera vizualnog senzora Realsense T265 i fuzija sa GPS-om Pardon, Josip
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