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Simulator planiranja voznog reda u zZeljezni¢ckom sustavu Hanak, Josip

Online prikaz mjernih podataka s projekta WatchPlant Juki¢, Petar

Koreografija jata bespilotnih letjelica Glavi¢ Sankovi¢, Paola

Distribuirana optimizacija rasporedivanja zadataka s ogranicenjima u viSe-robotskim sustavima Sebesi¢, Dominik

Razvoj upravljackog programa za sferni robot Piliski¢, Marija

Robotski suparnik u igri Mlin temeljen na umjetnoj inteligenciji Domislovi¢, Jakob

Planiranje i koordinacija heterogenog viSerobotskog sustava u zadatku izgradnje zida Krizmanci¢, Marko

Izvedba manipulacijskih zadataka robota primjenom strojnog ucenja Krizmancdié¢, Marko
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