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Stereo vizualno upravljanje mobilnim robotom Car, Ena

Analiza i odabir znacajki potrebnih za predvidanje ¢ovjekove trajektorije Sulc, Luka

Predvidanje Covjekove trajektorije koriStenjem metoda strojnog ucenja Rastovski, Robert

Visesenzorska izgradnja karte i lokalizacija koristenjem 3D laserskog senzora i stereokamere Vuci¢, Filip

Estimacija trajektorije mobilnoga robota zasnovana na optimizaciji na grafu

Kendes, Filip

Rekonstrukcija videa iz podataka s vizijskog senzora zasnovanog na dogadajima

Sari¢, Lovro

Pracenje viSe gibajudih objekata algoritmima optimalnog pridrizivanja

Franjicevi¢, llijana

Estimacija vlastitog gibanja mobilnog robota rotiraju¢im 3D laserskim senzorom udaljenosti

Cirjak, Andela

Implementacija i evaluacija geometrijskog upravljanja multirotorskim letjelicama

Cirjak, Andela
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