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SeaTecHub: Croatia-Cyprus Excellence Hub on
Eco-Innovative Technologies for Healthy and
Productive Seas

Arbanas Ferreira, Barbara; Miskovic, Nikola; Loizidou, Marina; Bosnic, Mateo Ante; Bujas
Rupic, Ivana; Cizmek, Hrvoje; Foka, Anna; Hadjigeorgiou, Demetris; loannou, Nicolas;
Ivanac, Mateo; Josephides, Marios; Madunic, Josip; Orthodoxou, Demetra; Slamic, Damir;
Smagas, Konstantinos; Kyriakides, loannis

Izrada upravljacke elektronike autonomnog
brodi¢a i minimiziranje komunikacije latencije

Borzi¢, Nikola

Lokalizacija i upravljanje jatom autonomnih
brodi¢a

Dubinovi¢, Dino

Decentralized mission planning for
heterogeneous robotic teams based on
hierarchical task representation

Arbanas Pascoal Ferreira, Barbara

RjeSavanje problema topologije grafova
zasnovano na inteligenciji roja

Kopjar, Filip

Analiza reprezentacije grafa sustavom robota i
pcela

Matijevi¢, Benjamin

Model ponasanja pcele temeljen na automatu
stanja

Vencl, Anita

NAO robot kao nadziratelj rehabilitacijskih vjezbi
nakon lomova Sake

Celan, Bruno

NAO robot kao voditelj rehabilitacijskih vjezbi
nakon lomova Sake

Matié¢, Dora

Planiranje misija za heterogeni robotski sustav

Cavalli, Marko
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Prepoznavanje i reakcija NAO robota na
emocionalno stanje ljutnje i sre¢e osobe pomocu
obrade audio-vizualnih ulaznih signala

Rai¢, Nika

Upravljanje formacijom pokretnih agenata
temeljeno na konsenzus algoritmu

Peti, Marijana

Decentralizirano upravljanje heterogenim
robotskim sustavom

Arbanas, Barbara




