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Daljinsko upravljanje bespilotnom ronilicom spojenom na autonomni katamaran

Vukovié, Jura

Detekcija pomorskih markera koristenjem kamera

Magdaleni¢, Maja

Pozicioniranje bespilotne ronilice u odnosu na mrezu kaveza u ribogojilistu

Fabijani¢, Matej

Dizajn kompaktnog akusti¢kog predajnika u svrhu podvodne lokalizacije

Fijan, Nikola Filip

Programska podrska za ronilacko racunalo zasnovano na operacijskom sustavu Linux

Borci¢, Fran

Kontrola slanja akusti¢kih poruka

Ucovié, lvan

Upravljanje dubinom umjetnih skoljki

Vidovi¢, Kristijan

Trilateracija koriStenjem akusti¢ckih modema

Budim, lvan

Upravljanje formacijom autonomnih bespilotnih plovnih platformi

Loncar, Ivan

ROS aplikacija za podeSavanje regulatora

Loncar, lvan
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