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elektri¢na vozila

Vinkovi¢, Danijel

Automatizacija sustava za sortiranje i paletiranje paketa

Siri¢, Marko

Istrazivanje algoritama za punjenje baterija elektri¢nih vozila

Visni¢, Karla

Automatizacija procesa proizvodnje kvasca u pivarskoj industriji uz prikupljanje, obradu i analizu podataka

Sabolovié, Iris
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Napredna regulacija napetosti Celi¢ne trake u procesnim linijama

Vedrina, Vedran

Razvoj sustava punjenja i praznjenja fluida za skupinu spremnika u rafineriji

Uremovi¢, Vilim
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Sustav upravljanja servo pogonima Saban, Nikola

Letedi start sinkronoga stroja primjenom isprekidanoga nacina rada energetskoga pretvaraca

Pravica, Luka

Bezsenzorsko upravljanje sinkronim vjetrogeneratorom s permanentnim magnetima zasnovano na opserveru u
kliznom nacinu rada

Jukié¢, Filip

Automatizacija filtra komine u procesu proizvodnje piva upotrebom procesnog upravljackog sustava ProLeit
Brewmaxx

Vidovié, Mark David

Sustav upravljanja robotom preko Wi-Fi bezi¢ne komunikacije

Derdié, Ivan




Estimacija uzduznog klizanja kotaca skaliranog modela vozila koje vozi na pokretnoj traci

Paun, Nikola

Izravno modelsko prediktivnho upravljanje momentom sinkronog motora s permanentnim magnetima s fiksnom

sklopnom frekvencijom

Stojevski, Ivor

Regulacija tlaka i temperature plina jednostupanjskog kompresora pogonjenog frekvencijskim pretvaraéem

Marinclin, Luka

Automatizacija terminala za nekonzervirane sokove pomocu naprednih upravljackih modula za upravljanje
rutama

Kulisi¢, Filip

Modernizacija pogona kotrlja¢a u valjaonici

Delija, Mario

Upravljanje i nadzor kogeneracijskog postrojenja na biomasu

Krasi¢, Vilma
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Andri¢, Marko
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Stanié, Petar

Primjena razvojnog okruzenja Bluebox i programa SQL Server Management Studio za obradu podataka u
procesu fermentacije piva

Limov, Ante

Razvoj decentraliziranog upravljackog sustava i digitalnog blizanca proizvodne jedinice u kemijskoj industriji

Likakur, Dominik

Razvoj sustava za punjenje baterija elektri¢nih vozila temeljenog na kontroleru EV-PLCC-AC1-DC1

Vujica, Goran

Automatizacija postrojenja upotrebom PLC Next tehnologije i programske podrske Codesys

Pastelek, Filip

Automatizacija stroja za namatanje zavojnica izmjenjivaca topline

Lovri¢, Nikola

Izrada SCADA sustava i upravljackog softvera za nadzor i upravljanje elektranom na biomasu

Kapcevié, Ivona

Izrada virtualnog postrojenja pivovare uporabom softvera Tecnomatix

Safranko, Ida

Sustav automatizacije virtualnog postrojenja temeljen na platformi Factory 1/O

Kujavec, Timotej

Sustav upravljanja brzinom vrtnje sinkronog stroja s permanentnim magnetima

Bozi¢, Anton

Izrada virtualne radne Celije za toCkasto varenje predmeta

Peti, Luka

Kontrola kvalitete proizvoda primjenom industrijskih kamera

Renié, Marin

Automatizacija modela industrijskog postrojenja za obradu proizvoda upotrebom programirljivog logi¢kog
kontrolera S7-1500 u programskom jeziku GRAPH

Lustica, Marin

Primjena PLC Next tehnologije u sustavima automatizacije

Sulen, Sara

Virtualno pustanje u pogon pokretne trake

Kolega, Bozidar




Skladistenje regenerativne energije u pogonu dizala temeljeno na superkondenzatoru

Siki¢, Ana

Algoritam upravljanja jedinice za hladenje podatkovnog centra

Dedi¢, Ana

Proces standardizacije kriti¢nih komponenata visokonaponskih mjernih transformatora

Kovacié, Luka

Regulacija nivoa vode u procesnoj posudi pomocu pumpi pogonjenih frekvencijskim pretvaracem

Cubela, Filip

Sustav upravljanja mobilnog robota preko Bluetooth komunikacije

Hernaus, Vedran

Sustav za gospodarenje energijom u prehrambenoj industriji

Karneluti, Antonio

Automatizacija varionice piva upotrebom procesnog upravljackog sustava brewmaxx i programirljivog logi¢kog
kontrolera S7-1518F

Odak, Ernest

Kibernetska sigurnost procesnih upravljackih sustava temeljenih na PCVue SCADA sucelju

Katuli¢, Filip

Regulacija temperature plina nakon komprimiranja i rashladnog medija kompresora pomocu izmjenjivaca
topline s ventilatorom pogonjenim frekvencijskim pretvaracem

Vucina, Josipa

Usporedba komunikacijskog protokola OPC DA i OPC UA i implementacija OPC UA protokola

Preti¢, Marko

Automatizacija digestora za primjenu u kemijskom laboratoriju

Uremovié, Vilim

Automatizacija ¢iS¢enja postrojenja za suSenje smrzavanjem upotrebom procesnog upravljackog sustava PCS 7

Ivankovié, Luka

Automatizacija vodocrpiliSta upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera MicroLogix 1500

Landeka, Mate

Izrada nadzorno upravljackog sustava za upravljanje brodskim vitlom

Cavri¢, Tomislav

Automatizacija postrojenja tla¢nih tankova gotovog piva u procesu proizvodnje i ¢is¢enja

Limov, Ante

Sustav upravljanja brzinom vrtnje sinkronog stroja s permanentnim magnetima

Papak, Ante

Automatizacija modela obradnog centra s primjenom pametnog senzora za vizualnu kontrolu

Varnica, Tonka

Automatizacija dijela kuhaone u postrojenju za proizvodnju piva upotrebom procesnog upravljackog sustava

Vidovi¢, Mark David

Brewmaxx

Slijedni pogoni Paun, Nikola
Sustav za nadzor i upravljanje poslovnim objektom Kresi¢, llija
Automatizacija ventilacijske komore prostora restorana Maltar, Ivan

Automatizacija ¢iSéenja postrojenja za fermentaciju upotrebom procesnog upravljackog sustava PCS 7

Rupci¢, Kresimir




Automatizacija CiS¢enja postrojenja za frakcioniranje krvne plazme upotrebom procesnog upravljackog sustava
PCS 7

Hercigonja, Karlo

Laboratorijska maketa s frekvencijskim pretvaracem ACS 880

Kuligié, Filip

Projektiranje sustava nadzora za podatkovni centar

Veselci¢, Stjepan

Razvoj algoritma upravljanja opskrbnih crpki parnog kotlovskog postrojenja snage 35 MW s regulacijom razine
u kotlu

Sucevac, Mario

Sustav za mjerenje koli¢ine medija u spremnicima

Petrovi¢, Tamara

Upravljanje linijom za dobavu Zice pomodu frekvencijskog pretvaraca i programirljivog logi¢kog kontrolera

Stajner, Sasa

Razvoj sekvencijalnog algoritma upravljanja modelom autopraonice u programskom jeziku SCL

Stani¢, Petar

Automatizacija modela robotske ruke s primjenom pametnog senzora za vizualnu kontrolu

Vujica, Goran

Integrirane funkcije tehnoloskih kontrolera u sustavima za upravljanje gibanjem servo pogona

Sinci¢, Ilvan

Sustav upravljanja zra¢nog hladnjaka plina, zra¢nog hladnjaka ulja i troputnog ventila ulja za kompresorsku
skid jedinicu

Pezi¢, Matija

Sustav upravljanja mobilnog robota preko Bluetooth komunikacije

Bozi¢, Anton

Automatizacija modela industrijskog postrojenja za pecenje upotrebom programirljivog logickog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku GRAPH

Majstorovi¢, Mateo

Upravljanje brzinom vrtnje sinkronog stroja sa stalnim magnetima

Bosanac, DBorde

Automatizacija modela postrojenja za preSanje upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku GRAPH

Odak, Ernest

Sustav upravljanja mobilnog robota preko Wi-Fi bezi¢ne komunikacije

Dedié, Ana

Automatizacija modela autopraonice upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u programskom
jeziku FBD

Katuli¢, Filip

Automatizacija procesa pranja varionice u pivovari

Safranko, Ida

PriguSivanje njihanja tereta kod mosnih dizalica s magnetskom gredom

KozZarec, Antonio

Automatizacija dekantera i spremnika tropa u sklopu proizvodnje piva

Bunci¢, Vedran

Izrada distribuiranog sustava nadzora i upravljanja plinskog kompresora pogonjenog plinskim motorom

Gracakovi¢, Matej

Dimenzioniranje baterijskog sustava za sustave neprekidnog napajanja u podatkovnim centrima

Abramovié, Karlo




Projektiranje sustava upravljanja i sigurnosnog instrumentacijskog sustava rafinerijskog postrojenja u skladu s
normom IEC 61511

Pozega, Jelena

Upravljanje kompresorom prirodnog plina na plinskoj busSotini

Tipura, lvana

Automatizacija fermentora u fazama proizvodnje i ¢iS¢enja u sklopu procesa proizvodnje piva

Resetar, Kresimir

Generiranje referentne vrijednosti brzine kod hladnog valjanja Celi¢ne trake

Lipnjak, Mario

Razvoj nadzorno-upravljackog sustava za pracenje i dijagnostiku besprekidnih izvora napajanja industrijskog
pogona proizvodnje metala

Kovac, Valentina

Regulacija temperature plinske pedi za zagrijavanje Celi¢nih elemenata

Nacinovié, Luka

Upravljanje poloZzajem servo pogona upotrebom tehnoloskog kontrolera SIMATIC S7 1500TF i frekvencijskih
pretvaraca SINAMICS 5210

Crkvenac, Katarina

Analiza karakteristika suvremenog podatkovnog centra s visokom razinom redundancije

Pap, Luka

Sustav upravljanja i nadzora kotla u brodovima

IvaniSevi¢, Josip

AUTOMATIZACIJA POGONA FILTRACIJE U PIVARSKOJ INDUSTRIJI UPOTREBOM PROGRAMSKOG ALATA BrewMaxx

Stanié, lvan

Sustav upravljanja brzinom vrtnje sinkronoga stroja koristenjem deterministi¢kih estimatora i metode
linearizacije po povratnoj vezi.

Sundrica, Marijo

Nadzorni sustav za mjerenje i upravljanje sinkronim agregatom implementiran upotrebom programabilnog
logickog kontrolera

Viskovi¢, Deni

Model pogona s centrifugalnom pumpom i frekvencijskim pretvaracem

Tadi¢, KresSimir

Sustav upravljanja i nadzora fermentatora u pivovari

Kos, Ivan

Vektorsko upravljanje brzinom vrtnje sinkronog stroja sa stalnim magnetima bez mjernog ¢lana brzine vrtnje

Kovac, Sebastijan

Vizija industrije 4.0 s primjenom na proizvodna postrojenja

LuZija, Nedeljko

Sustav upravljanja laboratorijskom maketom robotske ruke

Renié, Marin

Sustav upravljanja maketom robotske ruke

Peti, Luka

Upravljanje polozajem servo pogona upotrebom frekvencijskog pretvaraca Unidrive M701 i izrada mreznog
sucelja u programirljivom logi¢kom kontroleru S7-1200

Benazi¢, Nikola

Sustav upravljanja laboratorijskom maketom obradnog centra

Papak, Ante

Trofazni izmjenjiva¢ promjenljive frekvencije

Makar, Martin




Odredivanje mehanickih impedancija glava namota sinkronoga generatora pomocu analize elektromagnetskih
sila i vibracijskoga odziva u glavama namota

Stor, Anthea

Odredivanje voznih svojstava bicikla

Stambuk, Matej

Redundantni upravljac¢ki sustav viSemotornog pogona

Glozini¢, Luka

Ugradbeni sustav upravljanja i nadzora viSemotornog pogona

Bartulovi¢, Renato

Automatizacija kotla komine u procesu varionice piva upotrebom procesnog upravljackog sustava Brewmaxx

Lali¢, Kristian

Automatizacija postrojenja za fermentaciju u proizvodnji piva upotrebom procesnog upravljackog sustava
Brewmaxx

Ugljesi¢, Antonio

Automatizacija postupka proizvodnje farmaceutske supstance upotrebom procesnog upravljatkog sustava PCS7 Vidi¢, Nikola
Automatizacija ¢iS¢enja postrojenja za proizvodnju farmaceutske supstance upotrebom procesnog upravljackog Puliic. Fran
sustava PCS7 Jic,
Detekcija oto¢nog rada sinkronog generatora priklju¢enog na distribucijsku mrezu upotrebom sustava uzbude Rabuzin, Filip

Unitrol 6080

Metode za adaptivnu regulaciju hidroturbine

Cukovié, Luka

Primjena frekvencijskih pretvaraca Allen Bradley Powerflex 525 u sustavima automatizacije

Stani¢, Nikola

Primjena kontrolera Allen Bradley CompactLogix L30ER i operacijskog panela PanelView Plus 1000 u sustavima
automatizacije

Barisi¢, Filip

Projektiranje i izvedba industrijskog printera za printanje na elektroni¢kim komponentama

Bratkovi¢, Marko

Regulacija polozaja servo pogona upotrebom frekvencijskog pretvaraca Unidrive M701 i programljivog logickog
kontrolera S7-1500

Krndelj, Darko

Upravljanje periferijom vozila preko CAN sabirnice koriste¢i UDS protokol (ISO 14229-1)

Sestak, Simun

Sustav nadzora baterijskog modula

Pletikosa, lvica

Automatizacija sustava grijanja stroja za proizvodnju papira

Penava, Bruno

Automatizacija sustava za pakiranje pivske ambalaze

Bumbulovié, Vid

Proracun i ispitivanje metalom oklopljenog, plinom SF6 izoliranog sklopnog postrojenja 145 kV na unutarnji luk

Stimac, Eugen

Automatizacija modela linije za sortiranje po boji uzorka upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku LAD

Vrbanec, Trpimir




Sustav za upravljanje baterijama

Vladi¢, Josip

Laboratorijski model sustava upravljanja asinkronog stroja

Bunci¢, Vedran

Laboratorijski model sustava upravljanja sinkronim strojem sa stalnim magnetima

Pezi¢, Matija

Automatizacija modela okretnog stola upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u programskom
jeziku LAD

Basljan, lvana

Automatizacija modela pedi s pneumatskim kliznim vratima upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku SCL

Sag, Robert

Automatizacija modela pedi s pneumatskim kliznim vratima upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku LAD

Resetar, Kresimir

Automatizacija modela linije za sortiranje po boji uzorka upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku FBD

Grcié, lvan

Automatizacija modela skladista upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom jeziku
LAD

Sinci¢, Ivan

Automatsko podesavanje parametara regulatora sustava servo pogona

Pavli¢, lvana

Optimiranje regulacijskih struktura u aplikacijama propulzije broda

Jursevi¢, Vedran

Sustav daljinskog upravljanja i nadzora glavnog razvoda odasilja¢a Celevac

Gali¢, Dominik

Sustav upravljanja i nadzora mosta Ciovo

Holovka, Luka

Sustav upravljanja i nadzora sinkronog generatora

Lenki¢, Mate

Adaptivni algoritam za identifikaciju parametara sinkronog stroja sa stalnim magnetima

Vuger, Nikola

Automatizacija postupka neutralizacije otpadnih voda upotrebom procesnog upravljackog sustava PCS7

Ratkaj, Bruno

Bezi¢no mjerenje temperatura upotrebom digitalnih senzora temeljeno na National Instruments platformama

Vukovac, lvan

Estimacija parametara sinkronog stroja sa stalnim magnetima podeSavanjem parametara regulatora

Gros, Zvonimir

Modulacijske metode za viSerazinske izmjenjivace s plivaju¢im kondenzatorima

Slunjski, Marko

Preventivne aktivnosti za odrzavanje zdruzenog uzemljivackog sustava tvornice cementa

Vuleti¢, Tomislav

Automatizacija linije za sortiranje na temelju prepoznavanja boje uzorka upotrebom programirljivog logi¢kog
kontrolera S7-1500 u programskom jeziku SCL

Poljak, Hrvoje




Upravljanje modelom skladista upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom jeziku
SCL

Kuri¢, Dani

Upravljanje polozajem sinkronim strojem sa stalnim magnetima upotrebom frekvencijskog pretvaraca Sinamics
S120

Mati¢, lvan

Stabilizator elektromagnetickih njihanja sinkronoga generatora zasnovan na sinergijskoj teoriji upravljanja

Tusun, Stjepan

Automatizacija modela robotske ruke upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom
jeziku LAD

Sestak, Simun

Automatizacija modela visokog skladista upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku SCL

Barisi¢, Filip

Elektrotehnicki projekt crpne stanice u sustavu odvodnje otpadnih voda

Mandi¢, Franjo

Odredivanje voznih karakteristika autobusa

Pasari¢, Roberto

Pogon elektri¢nog bicikla

Tomi¢, lvan

Projektiranje jednog polja ormara GIS postrojenja

Tomljanovié, Mladen

Automatizacija modela linije za sortiranje upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u

o Vidi¢, Nikola
programskom jeziku FBD
Automatizacija modela pneumatskog procesnog sustava upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7- Rabuzin. Fili
1500 u programskom jeziku SCL P
Automatizacija modela transportnog sustava upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u Pap, Luka

programskom jeziku LAD

Automatizacija modela visokog skladista upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku LAD

Stani¢, Nikola

Automatizacija modela linije za sortiranje upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku SCL

Ugljesi¢, Antonio

Automatizacija modela linije za sortiranje upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku LAD

Krndelj, Darko

Automatizacija modela pneumatskog procesnog sustava upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku FBD

Bratkovi¢, Marko

Automatizacija modela pneumatskog procesnog sustava upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-
1500 u programskom jeziku LAD

Cukovié, Luka




Automatizacija modela robotske ruke upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom
jeziku SCL

Luzija, Nedeljko

Automatizacija modela transportnog sustava upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u
programskom jeziku SCL

Pulji¢, Fran

Automatizacija modela visokog skladista upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500 u
programskom jeziku FBD

Lali¢, Kristian

Automatizacijski sustav za nadzor i upravljanje industrijskim dizalom

Andeli¢, Krsevan

Automatizacijski sustav za nadzor i upravljanje mljekarom

Bezjak, Denis

Automatizirano upravljanje pumpnim postrojenjem

Barici¢, Roko

Modeliranje i ispitivanje uredaja za kondicioniranje signala piezo-elektri¢kih akcelerometara

Mari¢, Robert

Sustav za daljinsko vodenje transformatorskih stanica temeljen na komunikacijskom protokolu IEC61850

Dburici¢, Juraj

Algoritam upravljanja sustavom crpnih stanica na Medunarodnoj zra¢noj luci Zagreb

Totovié, Mario

Razvijanje izvora napajanja za naprednu instalacijsku sklopku

Coli¢, Lovro

Identifikacija parametara asinkronog stroja

Sapina, Smiljan

Simulacijski model sustava daljinskog upravljanja i nadzora besprekidnog napajanja sistem sale primjenom
komunikacijskog procesora CP 343-1

Katavi¢, Zvonimir

Simulacijski model sustava dizala realiziran u programibilnom logi¢kom kontroleru

Konta, Jakov

Regulacija temperature povratne vode u sustavu kogeneracijske proizvodnje

Laljek, Krunoslav

Simulacijski model sustava dizala realiziran u programibilnom logi¢kom kontroleru S7-1200

Obradovi¢, Danko

Upravljanje modelom dizala implementiranim u programirljivi logicki kontroler S7-1500

Kosanski, Danijel

Automatizacija elektromotornog pogona sa sinkronim strojem s trajnim magnetima i apsolutnim enkoderom

Guzvinec, Antonio

Upravljanje modelom obradnog centra upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera i programskog jezika FBD

Vuleti¢, Tomislav

Automatizacija elektromotornog pogona s asinkronim strojem i inkrementalnim enkoderom

Kovacevi¢, Domagoj

Automatizacija elektromotornog pogona sa sinkronim strojem s trajnim magnetima i inkrementalnim
enkoderom

Ratkaj, Bruno

Automatizacija elektromotornog pogona sa sinkronim strojem s trajnim magnetima i rezolverom

Aleksi¢, Mateo

Automatizacija obradnog centra i robotske ruke upotrebom kontrolera S7-1200 u programskom jeziku LAD

Slunjski, Marko
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Upravljanje asinkronim strojem sa inkrementalnim enkoderom upotrebom upravljacke jedinice CU310 DP

Vukovac, Ivan

Upravljanje modelom obradnog centra upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera i programskog jezika SCL

Gros, Zvonimir

Upravljanje modelom robotske ruke upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera i programskog jezika SCL

Bi¢ani¢, Borna

Upravljanje sinkronim strojem s trajnim magnetima i apsolutnim enkoderom upotrebom upravljacke jedinice
CU310-2 PN

Vuger, Nikola

Upravljanje sinkronim strojem s trajnim magnetima i inkrementalnim enkoderom upotrebom upravljacke
jedinice CU310-2 PN

Penava, Bruno

Upravljanje sinkronim strojem s trajnim magnetima i rezolverom upotrebom upravljacke jedinice CU310 PN

Proli¢, Luka

Dimenzioniranje pogona elektri¢nog vlaka na temelju vu¢no koc¢ne karakteristike

Horvat, Domagoj

Dimenzioniranje pogona hibridnog vozila u Matlab programskom paketu

Grkovié, Lovro

Izrada aplikacije za proracun ulazne struje pretvaraca s diodnim ulazom

Cavar, Mladen

Sustav za ispitivanje motora s unutarnjim izgaranjem

Frisci¢, Dejan

Automatizacija modela pokretne trake upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom
jeziku FBD

Glozini¢, Luka

Identifikacija parametara sinkronog stroja s trajnim magnetima

Maleti¢, Filip

Laboratorijski model pogona dizala

Barbi¢, Dean

Sustav daljinskog upravljanja i nadzora crpnom stanicom

Persi¢, Antonio

Sustav daljinskog upravljanja i nadzora glavnog razvoda odasilja¢a Celavac primjenom komunikacijskog
procesora CP 343-1

Mihajlovi¢, Jelena

Sustav upravljanja i nadzora glavnog razvoda odasilja¢a Celavac primjenom programibilnog logi¢kog kontrolera
S7-1500

Vlahovié, Tena

Sustava upravljanja i nadzora ski-lifta

Dadi¢, Stipo

Vektorsko upravljanje brzinom vrtnje asinkronog stroja bez mjernog ¢lana brzine vrtnje

Ivkovi¢, Sime

Vektorsko upravljanje brzinom vrtnje sinkronog stroja s trajnim magnetima bez mjernog ¢lana brzine vrtnje

Kramar, Karlo

IstraZzivanje strukture vektorskog upravljanja asinkronog stroja implementirane u pretvaracu $120

Houf, Libor

Istrazivanje strukture vektorskog upravljanja sinkronog stroja s trajnim magnetima implementirane u
pretvaracu 5120

Liebhardt, Adriano
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Pozicioniranje elektromotornog pogona s asinkronim strojem upotrebom frekvencijskog pretvara¢a S120 s
upravljackom jedinicom CU310DP, kontrolera S7-1200 i grafickog sucelja

Kovac, lvan

Regulacija brzine vrtnje sinkronog stroja s trajnim magnetima upotrebom frekvencijskog pretvarac¢a Sinamics
S120

Popari¢-Grgas, Ivan

Sustav za regulaciju uzbude sinkronog generatora temeljen na pretvaracu Unitrol 6080 i kontroleru S7-1516

Rai¢, Katica

Vektorsko upravljanje brzinom vrtnje servo pogona upotrebom frekvencijskog pretvaraca 5120 s upravljackom
jedinicom Sinamics CU320DP, kontrolera $7-1200 i grafi¢ckog sucelja

Dan, Bruno

Vektorsko upravljanje polozajem servo pogona upotrebom frekvencijskog pretvara¢a S120 s upravljackom
jedinicom CU320DP i kontrolera S7-1200

Pavié¢, Tomislav

Automatizacija kotlova komine u procesu varionice piva i programiranje funkcija za automatsko generiranje
tehni¢kog opisa

Habus, Damir

Matematicki model i nadomjesna shema za analizu isplativosti upotrebe alternativnih materijala u proizvodnji
energetskih transformatora

Gazdovié, Mislav

Mrezno sucelje za upravljanje servopogonom i pogonom s asinkronim strojem implementirano u kontroleru S7-
1200

Vukovski, Tomislav

Projektiranje sigurnosnih funkcija pogona za kontinuirano Zarenje i kemijsko dekapiranje

Kovacié¢, Tomislav

Simulacijski model upravljanja neizravnim izmjeni¢nim pretvara¢em za prijenos energije izmedu dvije
elektroenergetske mreze

Saci¢, Filip

Fotonaponski sustav sportskog centra Multiarena Gavle

Martinovi¢, Zarko

Automatizacija trodimenzionalne pokretne platforme upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u
programskom jeziku LAD

Barici¢, Roko

Upravljanje kora¢nim motorom upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200

Rados, Frano

Automatizacija modela pokretne trake upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom
jeziku SCL

Andeli¢, Krsevan

Automatizacija modela pokretne trake upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u programskom
jeziku LAD

Kuri¢, Dani

Automatizacija trodimenzionalne pokretne platforme upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u
programskom jeziku FBD

Juki¢, Filip
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Automatizacija trodimenzionalne pokretne platforme upotrebom programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200 u
programskom jeziku SCL

Arambasié¢, Alexandar

Laboratorijski model pogona sinkronog motora s permanentnim magnetima s Profinet komunikacijskom
mrezom

Fudurié¢, Zvonimir

Upravljanje kora¢nim motorom upotrebom namjenskog kontrolera

Mari¢, Robert

Automatska identifikacija parametara asinkronog vjetrogeneratora

Barisa, Tin

Laboratorijski model viSemotornog pogona s industrijskom komunikacijskom mrezom

Bili¢, Kristijan

Multimedijalno upravljanje elektromotornim pogonom pomocu programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1200

Andeli¢, Luka

Programiranje vizualizacijskog sucelja automatizirane plamene kruzne pedi

Glavini¢, Ivan

Regulacija brzine vrtnje servo pogona upotrebom upravljacke jedinice Siemens Sinamics CU320 i i
programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500

Valenti¢, Josip

Upravljanje polozajem asinkronog stroja upotrebom upravljacke jedinice Sinamics CU310 i programirljivog
logickog kontrolera S7-1500

Uzelac, KreSimir

Upravljanje polozajem servo pogona upotrebom upravljacke jedinice Siemens Sinamics CU320 i i
programirljivog logi¢kog kontrolera S7-1500

Duvnjak, Antonio

Upravljanje polozajem servo pogona upotrebom upravljacke jedinice Sinamics CU310 i programirljivog logickog
kontrolera S7-1500

Saraden, Ivan

Sustav regulacije uzbude sinkronog generatora

Cori¢, Mate

Sustav punjenja i balansiranja LiFeMnPO4 baterija

Jurié, Josip

Sustav za nadzor potrosnje i kvalitete elektri¢ne energije

Milovié, Sinisa

Regulator uzbude sinkronog generatora zasnovan na teoriji Ljapunova

Erceg, Igor
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