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Protokol za razvoj povjerenja medu nekooperativnim agentima

Kovacd, Annie

Razvoj programa za automatsko ocjenjivanje kvalitete upravljanja letjelicom

Magas, Lovro

Implementacija grafo-analiticke metode identifikacije procesa u Schneider PLC-u

Bogdan, Marin

Upravljanje skretanjem robotskog hodaca Dynarobin

Petrovi¢, Dominik

Odredivanje optimalne putanje bespilotne letjelice i mobilnog robota u zajednic¢kim misijama

Batinovi¢, Ana

Implementacija i evaluacija geometrijskog upravljanja multirotorskim letjelicama

Cirjak, Andela

Navigacija u multi-agentskom sustavu primjenom konsenzusa po povjerenju

Juri¢, Demijan

Upravljanje skretanjem cetveronoznog robotskog hodaca po neravnom terenu

Kunstek, Zvonimir

Utjecaj kasnjenja u komunikacijskom kanalu na uspostavu povjerenja u multiagentskim sustavima

Crnjac, Mislav

Evaluacija multi-agentskih sustava temeljenih na povjerenju izmedu agenata

Jeronci¢, lvana

Izrada modela pokretnog obrnutog njihala

Klapan, David

Upravljanje letjelicom s vise rotora pomocu zakrilca

Tomié, Martina

Analiza otkaza propulzora multirotorske letjelice s elektricnim i benzinskim motorima

Badanjek, Stribor

Upravljanje letjelicom s vise rotora promjenom ravnine vrtnje rotora

Mari¢, Bruno

Upravljanje konvojem autonomnih mobilnih platformi

Popovi¢, Goran

Lokalizacija letjelice pomocu ugradenih sonara i kamere

Visnji¢, Niko

Implementacija dvosmjerne komunikacije zasnovane na infracrvenom svjetlu

Uzelac, Mirna

Modeliranje gibanja pcele u simulatoru biohibridnih sustava

Pale, Una

Analiza rada i razvoj korisni¢kog sucelja za biometricki sustav e-Health

Persi¢, Juraj
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Analiza rada i spajanje EPIC ECG PS25203 senzora na Arduino Grskovi¢, Marko

Analiza rada sensora misi¢ne aktivnosti Kopié, Lucija
Implementacija FFT algoritma na dsPIC mikrokontroleru za odredivanje amplitude i frekvencije vibracija Kolari¢, Patrik
Neizrazito upravljanje formacijom letjelica s Cetiri rotora Celan, Vatroslav

Pozicioniranje letjelice s Cetiri rotora pomocu vizualne povratne veze Boljunci¢, Sara




