https://repozitorij.fer.unizg.hr/en/user/profile/mbz/337971

Time of export: 03.05.2024. 18:00:35
Repository: repozitorij.fer.unizg.hr
Number of records on this URL: 64
Records exported: 64

Title

URL

Authors

Host item title

DIGITALNA LEMNA STANICA POMOCU ARDUINO NANO MIKROUPRAVLJACA

Mandi¢, Bruno

PROJEKTIRANJE | PROTOTIPIRANJE STANICE ZA STVRDNJAVANJE IZRADAKA PROIZVEDENIH SLA
TEHNOLOGIJOM

Jozi¢, Dario

UPRAVLJANJE PROTOTIPOM ROBOTSKE RUKE POMOCU MOBILNE APLIKACIJE

Lonjak, David

CNC ZA LASERSKO GRAVIRANJE

Juzbasi¢, Matija

IZRADA iOS MOBILNE APLIKACIJE ZA VREMENSKU PROGNOZU

Zagorac, Domagoj

MJERENJE OSCILOSKOPOM

Premuzi¢, Mario

RAZVO)] BATERIJE | TRENDOVI PRIMJENE U SVAKODNEVNOM ZIVOTU

Spaji¢, Toni

STRUJNI TRANSFORMATORI

Sili, Domagoj

LED STROBOSKOP

Keckes, Marko

ELEMENTI KUCNOG PRIKLJUCKA | INSTALACIJE SA SIMULACIJOM U PROGRAMU ELECTRONICS WORKBENCH

Lipak, Dominik

ELEKTRONIKA AUTOMOBILA

Gulan, Toni

REPROGRAMIRANJE RACUNALA MOTORA - MAPIRANJE

Galijan, Matija

PULSNO-SIRINSKA MODULACIJA KORISTENJEM ARDUINO UNO MIKROKONTROLERA

Kunti¢, Davor

SVOJSTVA | IZRADA DINAMICKIH ZVUCNIKA

Peri¢, Oliver

UPRAVLJACKA JEDINICA MOTORA AUTOMOBILA - SPEEDUINO

Jurcevié, Adrian

AMPLITUDNA MODULACIJA

Galesi¢, Matej

KORISTENJE SIEMENS LOGO! KONTROLERA ZA UPRAVLJANJE INOVATIVNIM SMART VENTILACIJSKIM
SUSTAVOM S POVRATOM TOPLINE

Zeba, Ivan
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MODUL ZA DALJINSKO UPRAVLJANJE ROBOTIMA

Fabijani¢, Kristijan

SIMULACIJA PARKIRALISTA

Milak, Juraj

DETEKTIRANJE VISINE PREDMETA POMOCU IR SENZORA

Lamesié, Petar

PROJEKTIRANJE SUSTAVA EDUKACIJSKOG ROBOTA PRIMJENOM MICRO:BIT UGRADENOG SUSTAVA

Slukan, Lovro

BATERIJSKI SUSTAV 600 [Wh] S OPCIJOM SOLARNOG PUNJENJA

Crnogorac, Ante

PROJEKTIRANJE 3D MODELA VATRENOG ORUZJA U BLENDER-U | UNITY-U

Tomaskovié¢, Tomislav

STRUKTURA | RAZMJENA PODATAKA UNUTAR AUTOMATIZIRANOG SKLADISNOG SUSTAVA

Capan, Dominik

ANALIZA SVOJSTAVA ELIPTICNOG FILTRA

Lackovié¢, Nikola

PROTOTIP DALJINSKI UPRAVLJANE KOSILICE

De Bona, Martin

ELEKTRONICKO UPRAVLJANJE PNEUMATSKIM OVJESOM AUTOMOBILA

Sucec, lvan

CONTROLLER AREA NETWORK

Vragotuk, Boris

FREKVENCI)SKI OMETAC SIGNALA S KUCISTEM

Zeli¢, Marko

ROBOTSKA RUKA UPRAVLJANA SERVO MOTORIMA | POTENCIOMETRIMA

Babi¢, Luka

VARIJABILNI DC IZVOR S KUCISTEM

Rakusi¢, Petar

PROJEKTIRANJE | IZRADA PUNOVALNOG ISPRAVLJACA

Bozi¢, Davor

SAMOPOSLUZNI AUTOMAT ZA NAPITKE

Gaspar, Jurica

PROJEKTIRANJE | IZRADA SENZORA RASVJETE

Bajlovi¢, Marcelino

TROKANALNI SVJETLOSNI REFLEKTOR

Luci¢, Matija

IZRADA SUSTAVA ELEKTRONICKOG UCENJA 1Z ROBOTIKE

Popovié, Josip

PRIMJENA RACUNALNOG VIDA U KONTROLI KVALITETE

Zivkusgié¢, Damir

PROJEKTIRANJE PODESIVOG IZVORA NAPAJANJA S LM317 INTEGRIRANIM KRUGOM

Svoboda, Josip

USPOREDBA FILTARSKIH APROKSIMACIJA

Rados, Katarina

AUDIOPOJACALO KLASE AB

Kalmeta, Fran

DIZAJNIRANJE | IZRADA KUCISTA ZA AUDIOPOJACALO AB KLASE

Primorac Korda, Juraj

PROCESI DOHVATA, TRANSFORMACIJE | UCITAVANJA U SKLADISTIMA PODATAKA

Brleti¢, Matija




USPOREDBA ISPLATIVOSTI ELEKTRICNOG | KONVENCIONALNOG AUTOMOBILA

Osoja, Igor

PROJEKTIRANJE EDUKACIJSKOG MOBILNOG ROBOTA S DIFERENCIJALNOM KONFIGURACIJOM POGONA

Posavec, Nikola

INFORMACIJSKI ASPEKTI MATERIJALNE OPORABE KOMUNALNOG OTPADA

Labura, Kresimir

Sigurnost komunikacije koristenjem blockchain tehnologije u loT sustavima

Smontara, Bruno

PROJEKTIRANJE SUSTAVA PARALELNE PRIHVATNICE S POVRATNOM VEZOM

Skoljak, Matija

INTEGRIRANI FOTONAPONSKI PLC SUSTAV ZA NAVODNJAVANJE

Pesut, David

PROJEKT SUSTAVA TEHNICKE ZASTITE

Diki¢, Alen

IMPLEMENTACIJA UPRAVLJANJA REVOLUTNOM KONFIGURACIJOM INDUSTRIJSKOG ROBOTA S CETIRI STUPNJA
SLOBODE GIBANJA

Dostal, Marin

PROJEKTIRANJE 3D MODELA U BLENDERU | UNITY GAME ENGINEU

Mehmetovié, Filip

Modeliranje i upravljanje mobilnim inverznim njihalom

Posta, Dejan

Autodijagnostika Tech2 i Delphi

Gaspi¢, David

Rasprsivac gustih medija

Omrcen, Antun

Projektiranje digitalnog sklopa potpunog zbrajala

Hrska, Zeljko

3D ispisani mikrokontrolerom upravljani hodajudi robot

Hrupek, Nino

Aproksimacija i interpolacija funkcija

Lesi¢, Marijana

Primjena nanomaterijala u strojarstvu

Cizmek, Ivan

Implementacija sustava pametnog doma Grgi¢, Mika
Industrijski roboti Gojak, Zeljko
Mikrokontrolerom upravljan multikopter Margi¢, Alen

Sustav za mjerenje i prikaz co2 u stambenim i poslovnim prostorima

Krivaci¢, Nikolina

Mobilne mreze Cetvrte generacije

Stipeti¢, Boris

Migracija poslova u agentskim sustavima s pokretnim telefonima

Vyroubal, Vedran




