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Title URL Authors Host item title

Autonomna navigacija mobilnih robota zasnovana na ultrazvučnim senzorima udaljenosti Ivanjko, Edouard

Upravljanje obrnutim njihalom zasnovano na vizualnoj povratnoj vezi Radin, Martin

Upravljanje pozicijom krana s ovješenim njihalo zasnovano na vizualnoj povratnoj vezi Muhić, Dag

Izrada sustava hlađenja za hibridni naponsko-toplinski sunčani kolektor Čagalj, Mate

Optimal control of a tower crane based on the polytopic linear parameter varying model Ileš, Šandor

Implementacija relejnog postupka projektiranja PID regulatora na Arduino/Pcduino ugradbenom računalnom 
sustavu Šaponja, Milenko

Sustav daljinskog nadgledanja i vođenja procesa preko globalne računalne mreže zasnovan na Arduino/PcDuino 
ugradbenom računalnom sustavu Skurić, Antun

Implementacija polinomskog regulatora na Arduino/PcDuino ugradbenom računalnom sustavu Šantorić, Nikola

Projektiranje sustav vektorskog upravljanja sinkronim motorom s permanentnim magnetom primjenom postupaka 
brze izrade prototipa Šarić, Filip

Upravljanje elektromehaničkim sustavima pogona krana u lučkom terminalu Velenik, Ivan

Upravljanje mlinovima ugljena u termoelektranama na ugljen Franković, Valdi

Proračun i analiza magnetskih aktuatora za srednjenaponske sklopne aparate i aprature Bago, Željko

Izvedba estimatora brzine vrtnje za industrijski regulator s izmjeničnim klizno-kolutnim motorom Poljugan, Alen
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