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Naslov URL Autori Naslov izvornika

Određivanje parametara stubišta na osnovi mjerenja laserskim daljinomjerom Brkić, Branimir

Autonomno uspinjanje mobilnog robota po stubama Miškulin, Sabrina Eugenie

Primjena sonara na robotu Baxteru Šelek, Ana

Upravljanje rukama robota Baxter metodom ponavljanja učenih gibanja Šumiga, Antonija

Korištenje istraživačkog robota Baxter za dvoručnu manipulaciju predmetima Žagar, Bare Luka
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